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SET UP ¥ BEFORE USE ¥
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ETRTO| Tiresize |L(mm)||ETRTO| Tiresize |L(mm)||ETRTO| Tiresize |L(mm)

— 12x1.75 935 26x7/8 | 1920 | [32-630] 27 x 1-1/4 | 2161
14x1.50 | 1020 | [23-571] 26 x1(59) | 1913 27x1-3/8 | 2169

- 14x1.75 | 1055 26 x1(65) | 1952 650 x 35A_| 2090
26x1(65) | 1952 16x150 | 1185 26x1.05 | 1953 650 38A | 2125
2x1.05 | 193 SET : 47305[16x1.75 | 119 26x1-1/8 | 1970 | [16-622] 650x 388 | 2105
—> (37501 o6 a1 a8 T 2008 | = —> 18x1.50 | 1340 | [37-590 | 26 x 1-3/8 | 2068 700x18C_| 2070
11 20X 1-3% 8 | L = 2068 (mm) 18x1.75 | 1350 26 x1-1/2_| 2100 700x19C | 2080
€oX 1712 | 210U 47-406[20x1.75__| 1515 26x1.40 | 2005 | [20-622| 700 x 20C | 2086
____________________________________________________________________ 20x1-3/8 | 1615 | [40-659| 26x1.50 | 2010 | [23-622] 700x23C | 2096
22x1-3/8 | 1770 | [47-559| 26 x1.756 | 2023 | [25-602] 700%25C | 2105
22x1-1/2_| 1785 | [50:559 | 26x1.95 | 2050 | [ 28-622| 700x 28C | 2136
— = — SETTING 241 1753 | [54-559 | 26x 2.00 | 2055 700x30C_| 2170
24X 3/4 Tubulr|_1785 6x210 | 2068 | [32-622] 700 32C | 2155
@@ g ® END 24x1-1/8 | 1795 | [57-559 ] 26x2.125 | 2070 7006 Tubulr] 2130
NI N = NP 24x1-1/4__| 1905 6x235 | 2083 | [37-622] 700 35C | 2168
Ao mooe A f'ilgl.‘l_ MODE TL"'IE“I'L C@« 47°507[24x1.75 | 1890 | [67-559] 26 x3.00 | 2170 700 x38C_| 2180
L L Lyuy 24x2.00 | 1925 27x1 2145 | [40-522| 700 x40C | 2200

2098 2068 MENU 24x2125 | 1965 27 x1-1/8_| 2155
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Current Speed

® 0.0 (4.0) - 105.9 km/h o=
[0.0 (3.0) - 65.9 mph] v
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[0. 0 23) 65.9 mph] “ AV (Average Speed) -w AV 2 (Average Speed 2)
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?EB [0.0 - 65.9 mph]
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Mx (Maximum Speed)
0.0(4.0) - 105.9 km/h

.2 0.0- 105.9 km/h
cch [0.0 - 65.9 mph]
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& OSTRZEZENIA

+ Nie koncentrowa¢ sig na komputerze podczas jazdy. Najwazniejsza jest
bezpieczna jazda!

+ Bezpiecznie zamontowa¢ magnes, czujnik i obejme. Nalezy co jakis czas
sprawdza¢ mocowanie.

+ Zuzyte baterie nalezy usunaé zgodme z Iokalnym\ przeplsam\ 0 ochronie § s
rodowiska. W przypadku ich p ia nalezy ni

Rozwigzywanie probleméw
Wyswietlacz nie dziafa
Czy bateria w kcmpu(erze jest roztadowana?
Wymien ja i wprowadz p wiasciwe
(Wyczy$6 wszystko EX).
Wyswietlanie niewtasciwych danych
Wigczy¢ operacie kasowania wszystkiego (Wyczysé wszystko El).

sie z lekarzem.

+ Unika¢ wystawiania komputera na bezposrednie dziatanie promieni st
onecznych przez diuzszy czas.

* Nie rozktada¢ komputera.

+ Komputer i elementy dodatkowe nalezy czyéci¢ migkka szmatka, zwilzong
tagodnym detergentem. Nie uzywac do tego celu rozpuszczalnika, benzenu
lub alkoholu.

* Bezprzewodowy czujnik

Czujnik zostat zaprojektowany tak, aby odbierat sygnaty o ograniczonym zasi
egu w celu uniknigcia zakiocen sygnatu. Z tego wzgledu czujnik i komputer
powinny znajdowac si¢ dos¢ blisko siebie. W przypadku niskiej temp:

gcie przycisku START/STOP nie powoduje uruchomienia/zatrzymania

czasu jazdy.

Czy $wieci sig ikona ?

Aby wigczy¢ pomiar za pomocg przycisku START/STOP, nalezy wytaczy¢

tryb y
Ikona czujnika nie miga. (Brak wy$wietlania predkosci.) [Jezeli ikona sygnat
u czujnika nie miga, zmniejsz odlegtos¢ pomiedzy czujnikiem i komputerem,
dopasuj potozenie magnesu i ponownie obré¢ przednie koto. Jezeli ikona
teraz miga, oznacza to, ze komputer i czujnik byly za daleko od siebie lub ze
bateria jest na wyczerpaniu.]

Czy prze$wit pomigdzy czujnikiem i magnesem jest za duzy?

Czy magnes przechodzi przez strefe dziatania czujnika?

D

lub roztadowania baterii, powinny znajdowac sie blizej niz zwykle. Czujnik

nalezy zamontowac u gory widelca, tak aby odlegto¢ pomigdzy czujnikiem i

komputerem nie przekraczaba 70 cm. Komputer nalezy zamontowaé na

kierownicy; dolna czesc powinna by¢ skierowana ku czujnikowi. (Przy montazu

nalezy ylenie wspornika ki ) (Sp i¢, czy odleg

tos¢ odbioru jest odpowiednia.)

Zaktocenia, powodujace niepoprawne dziatanie, moga wystapi¢, jezeli

komputer znajduje sig:

« Blisko odbiornika telewizyjnego, komputera, radioodbiornika, silnika, w
samochodzie lub pociggu.

+ W poblizu przejazdow kolejowych, torow kolejowych, stacji telewizyjnych
lub baz radarowych

+ W poblizu innych roweréw z czujnikami bezprzewodowymi.

Poprawna instalacja czujnika i magnesu

@ Przyczepi¢ magnes @ tak, aby przechodzit przez strefe dziatania
czujnika

p magnesu i czujnika.
Czy komputer zostat zamontowany pod wiasciwym katem?
Zamontowa¢ komputer tak, aby dolna powierzchnia byta skierowana ku
czujnikowi.
Czy odlegtos¢ pomigdzy czujnikiem i komputerem jest za duza?
Zamontowac¢ czujnik blizej komputera
Czy bateria czujnika jest roztadowana?
W zimie spada wydajnosc baterii.
Wymienic jg.
Czy bateria komputera jest roztadowana?
Wymieni¢ ja na nowa. (Wyczy$¢ wszystko El).
Wymiana baterii
+ Komputer
Jezeli ikona rozmiaru kota (B ub @) miga, nalezy wymienic baterie.
Dystans catkowity moze zosta¢ wprowadzony recznie. Przed wy-jeciem baterii
nalezy zanotowac biezacy dystans catkowity. Nowa baterig litowa (CR2032)
nalezy wiozy¢ tak, aby strona ze znakiem (+) znajdowata sig u gory.

Upewni¢ sig, ze pomiedzy czujnikiem @ i © wystepuje co
najwyzej 5 mm przeswitu

Elementy zestawu

® Biezaca predkose _

@ Ikona odbioru sygnatu czujnika £
Miga zgodnie z sygnatami czujnika.

@ Ikona pomiaru Sub (Podrzgdny) 2

® Strzatka tempa
Sygnalizuje, czy biezaca predkos¢ jest wigksza, czy mniejsza w stosunku
do predkosci $redniej. ( A Wieksza V Mniejsza)

@ Ikona trybu automatycznego

@ Jednostka predkosci km/h mph

© Symbol trybu b]
Wskazuje blezqcc wybrany tryb.
Tm (Tm 2 ...[Czas jazdy]

.. [Dystans na trasie]
. [Predkosé $rednia]
[Predkosc
[Dystans y]
g2 . [Zegar]
(H] Ikona rozmiaru k00 ® ®
(1] Przycisk podswietlenia
(] Pokrywa komory baterii

Wiaczanie/wytaczanie pomiaru
Ten komputer umozliwia pomiar automatyczny (tryb automatyczny) lub reczny.
Podczas pomiaru miga |kona ]edncslkl predkosci. Pomiar pred-kosci maksymalnej
idy stansu znie od trybu pomiaru.
+ Tryb automalyczny (pomiar automatyczny)
Jezeli $wieci sig ikona [&T), oznacza to, ze pomiar jest automatyczny.
W trybie automatycznym lub wytg ie pomiaru za pomocg
przycisku START/STOP jest niemozliwe.
+ Pomiar reczny
Jezeli ikona nie $wieci sig, mozna wigczac lub wytacza¢ pomiar za
pomocg przycisku START/STOP.
* Aby wigczac lub wytaczaé tryb automatyczny, nalezy uzywac ekranu
menu. Wiecej informacji zawiera schemat MENU FLOW.
Przetaczanie symbolu trybu . [
Nacisnaé przycisk MODE, aby zmienic tryb pomiaru zgodnie ze schematem
OPERATION FLOW.
Naciskac przycisk MODE przez 2 sekundy, aby przetaczy¢ pomiar Main (Gt
6wny) na Sub (Podrzedny).
+ Pomiar Sub (Podrzedny)
Jezeli pomiar Main (Gtowny) zostaje zatrzymany/uruchomiony, to pomiar
Sub (Podrzedny) zostaje odpowiednio uruchomiany/zatrzymany. Nalezy
jednak pamigtac, ze pomiary trzeba zerowaé oddzielnie.
Zerowanie pomiaréw Main (Gtowny) i Sub (Podrzgdny) w réznych czasach,
umozliwia pomiar migdzyczasow.
* Zostaje teraz wyswietlona strzatka tempa Sub (Podrzedny),
porownywanego z wartoscig predkosci sredniej (Av2).
Zerowanie danych ... ..Main : @ Sub : Bl
Aby wyzerowa¢ dane pomiaru, nalezy wy$wietli¢ dane pomiaru Main (Gtowny)/
Sub (Podrzedny) i nacisngé rownoczesnie przyciski START/STOP i MODE.
Dystans na trasie nie zostanie wyzerowany.
Podswietlenie
Nacisng¢ przycisk aby rozjasnic wyswi na ok. 3 sekundy.
Jezeli bateria jest bliska roztadowania, zamiga ikona rozmiaru kot i
nie zostanie pods
Funkcla oszczedzania energii
Jezeli komputer nie otrzyma zadnych sygnatow przez 10 minut, zostanie wt
aczony tryb oszczedzania energii | wy$wietlany be-dzie tylko zegar. Ekran
pomiaru zostanie wyswietlony po otrzymaniu ponownego sygnatu z czujnika.
Po dwéch braku i, tryb energii przechodzi
do trybu SLEEP (Uspienia). Nacisnigcie przymsku MODE lub START/STOP
w trybie SLEEP powoduje wigczenie ekranu pomiaru.
Dwa rozmiary két
W komputerze mozna zarejestrowac¢ dwa rozmiary két (rozmiary két & i
@®). Ta funkcja jest przydatna, jezeli komputera uzywa sig na dwdch
rowerach lub jezeli na jednym rowerze uzywa si¢ kot o réznych rozmiarach,
w réznych okresach. Rozmiar kota B zostat wstgpnie zaprogramowany na
rozmiar opony 26 x 1,95 cala.
* Aby wigczaé lub wytaczac rozmiary @ i @, nalezy uzywaé ekranu
menu. Wigcej informacji zawiera schemat MENU FLOW.
Zmiana ustawien komputera
Jezeli w czasie wy$wietlania ekranu pomiaru zostanie nacisnigty przycisk
MENU, zostanie wyswietlony ekran menu. Po zatrzymaniu pomiaru i kiedy
nie jest odbierany sygnat, nalezy nacisna¢ przycisk START/STOP w celu
zmiany ustawien menu.
+ Ustawianie zegara ..... Ustawi¢ zegar za pomoca ustawien @
schemacie MENU FLOW.
+ Zmiana Jednostkl pomiaru (km/godz. / mile/godz.)
. .. Aby ustawic jednostke predkosci, nalezy uprzednio
wyzerowaé dane pomiaru Main (Gtéwny) i Sub
(Podrzgdny).
* Wiecej informacji zawiera schemat MENU FLOW.
Konserwacja
Do czyszczema komputera lub akcesoriow nalezy stosowaé migkka szmatke z
a nastepnie wytrze¢ je suchg szmatka.

pnie nalezy uruchomi¢ komputer zgodnie z procedurg SET UP i
ustawié zegar jak w schemacie MENU FLOW.

+ Czujnik
Jezeli odbior czujnika Jest skaby nalezy wymieni¢ baterig. Nast

epnie nalezy sp ie baterii i magnesu

Specyfikacja

Bateria ................ Komputer:  Bateria litowa CR2032 x 1
Cazujnik: Bateria litowa CR2032 x 1

Zywotno §¢ baterii Komputer:  Okoto 1 lat (Jezeli komputer uzywany jest przez 1

godzing dziennie bez wiaczania podswietlenia)

Czujnik Dystans 10 000 km (6250 mil)

* Jest to wartos¢ $rednia w przypadku stosowania w temperaturach nizszych niz 20°C,

przy odlegtosci 65 cm pomigdzy komputerem i czujnikiem.
* Jezeli podswietlenie jest czesto uzywane, baterie roztadowujg sie znacznie szybciej.

Komputer ....... 4 bitowy (1 ukfad scalony)
y y ieklokrystaliczny
Czujnik czujnik
Rozmiary opon .......... 0100 mm - 3999 mm (Wielko$¢ domysina: A : 2095 mm, B
2050 mm)
Temperatura robocza ... 0°C - 40°C [32°F - 104°F]
Wymiary / Waga ........ 52.5 x 38 x 22 mm [2-3/32" x 1-1/2" x 7/8"] / 30 g [1.06 0z]

* Zywotnos¢ baterii dofaczonej do zestawu moze by¢ krotsza.
* Dane techniczne i wyglad mogg zosta¢ zmienione bez powiadamiania.

Czesci Standardowe
#169-6590

Zestaw czgsci

#169-6580

Czujnik predkosci A

#169-6570

Zestaw objmy

#169-9691N @

Magnes

#166-5150

Bateria litowa (CR2032)

Czesci opcjonalne

#169-6667

Centralnie mocowany zestaw obejmy

&

#169-9760

Magnes dla kota kompozytowego

<@

Ograniczona Gwarancja - 2 lata tylko komputer/czujnik

(za wyjatkiem wyposazenia / zamocowan oraz baterii)

Jezeli podczas normalnego uzywania powstanie usterka, wadliwa czgsé¢ zespotu gt
6wnego zostanie naprawiona lub wymieniona bezptatnie. Obstuga serwisowa musi by¢
wykonywana przez CatEye Co., Ltd. W celu zwrotu produktu, zapakuj go doktadnie pami
etajac o zataczeniu karty gwarancyjnej z wytycznymi dla naprawy. Prosimy o wyrazne
wpisanie lub wydrukowanie swojego nazwiska i adresu na karcie gwarancyjnej. Optaty
za ubezpieczenie, przenoszenie oraz transport do naszego serwisu ponosi osoba
zamawiajgca serwis. Gwarancja ta nie wytacza, nie ogranicza, ani tez nie zawiesza
uprawnien nabywcy wynikajacych z niezgodnosci produktu z umowa.

CAT EYE co,Lp.

2-8-25, Kuwazu, Higashi Sumiyoshi-ku, Osaka 546-0041 Japan
Attn: CATEYE Customer Service

Phone :  (06)6719-6863

Fax : (06)6719-6033

E-mail :  support@cateye.co.jp

URL: http://www.cateye.com

[For US Customers]

CATEYE AMERICA, INC.

2825 Wilderness Place Suite 1200, Boulder C080301-5494 USA
Phone :  303.443.4595

Toll Free : 800.5CATEYE

Fax : 303.473.0006

E-mail . service@cateye.com
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