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@ Abracadeira
@ Sensor de Velocidade A
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@ Almofada de borracha
@ Aimofada de borracha para sensor
@ Para abragadeira Fitas de nylon
(Lx2)
@ Para abragadeira Fitas de nylon
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START km/h

ETRTO| Tiresize |L(mm)||ETRTO| Tiresize |L(mm)||ETRTO| Tiresize |L(mm)

— 12x1.75 935 26x7/8 | 1920 | [32-630] 27 x 1-1/4 | 2161
14x1.50 | 1020 | [23-571] 26 x1(59) | 1913 27x1-3/8 | 2169

- 14x1.75 | 1055 26 x1(65) | 1952 650 x 35A_| 2090
26x1(65) | 1952 16x150 | 1185 26x1.05 | 1953 650 38A | 2125
2x1.05 | 193 SET : 47305[16x1.75 | 119 26x1-1/8 | 1970 | [16-622] 650x 388 | 2105
—> (37501 o6 a1 a8 T 2008 | = —> 18x1.50 | 1340 | [37-590 | 26 x 1-3/8 | 2068 700x18C_| 2070
11 20X 1-3% 8 | L = 2068 (mm) 18x1.75 | 1350 26 x1-1/2_| 2100 700x19C | 2080
€oX 1712 | 210U 47-406[20x1.75__| 1515 26x1.40 | 2005 | [20-622| 700 x 20C | 2086
____________________________________________________________________ 20x1-3/8 | 1615 | [40-659| 26x1.50 | 2010 | [23-622] 700x23C | 2096
22x1-3/8 | 1770 | [47-559| 26 x1.756 | 2023 | [25-602] 700%25C | 2105
22x1-1/2_| 1785 | [50:559 | 26x1.95 | 2050 | [ 28-622| 700x 28C | 2136
— = — SETTING 241 1753 | [54-559 | 26x 2.00 | 2055 700x30C_| 2170
24X 3/4 Tubulr|_1785 6x210 | 2068 | [32-622] 700 32C | 2155
@@ g ® END 24x1-1/8 | 1795 | [57-559 ] 26x2.125 | 2070 7006 Tubulr] 2130
NI N = NP 24x1-1/4__| 1905 6x235 | 2083 | [37-622] 700 35C | 2168
Ao mooe A f'ilgl.‘l_ MODE TL"'IE“I'L C@« 47°507[24x1.75 | 1890 | [67-559] 26 x3.00 | 2170 700 x38C_| 2180
L L Lyuy 24x2.00 | 1925 27x1 2145 | [40-522| 700 x40C | 2200

2098 2068 MENU 24x2125 | 1965 27 x1-1/8_| 2155
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Current Speed

® 0.0 (4.0) - 105.9 km/h o=
[0.0 (3.0) - 65.9 mph] v
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[0. 0 23) 65.9 mph] “ AV (Average Speed) -w AV 2 (Average Speed 2)

0.0-105.9 km/h
?EB [0.0 - 65.9 mph]
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Mx (Maximum Speed)
0.0(4.0) - 105.9 km/h

.2 0.0- 105.9 km/h
cch [0.0 - 65.9 mph]
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& ADVERTENCIA

Ndo se concentre no computador enquanto estd a andar de bicicleta. Faga
uma conducdo sequra!

Fixe bem o magneto, o sensor e a bragadeira de suporte. Verifique-

os periodicamente.

Elimine as baterias usadas, de acordo com os regulamentos locais.

Se as engolir, consulte imediatamente um médico.

Evite deixar o computador a luz directa do sol durante longos periodos.
Nao desmonte o computador

Limpe o computador e os acessrios com um pano suave num

de Pr

0 ecrd estd vazio.
A bateria do computador esta gasta?
Substitua-a e volte a introduzir a informagdo correcta. (Limpar tudo EJ).

Aparecem dados incorrectos.
Execute a operagao de limpeza total. (Limpar tudo EX).

Para iniciar/parar a medicao usando o botdo START/STOP desligue o Modo

detergente neutro. Nao utilize diluentes, benzeno ou dlcool no computador.

* Sensor sem fios
0 sensor foi concebido para receber sinais dentro de um intervalo limitado,
para evitar interferéncias . Por inte, 0 sensor e 0 p de-
vem estar relativamente perto um do outro. Se a temperatura ou a capaci-
dade da bateria estiver baixa, pode ser necessario que estes estejam ainda
mais perto que o normal. O sensor tem de ser instalado na parte de cima do
garfo, sendo que, a distancia entre o sensor e o computador nao deve ultra-
passar 70 cm. Instale o computador na haste, com a parte de baixo virada
para o sensor. (Tenha em consideracao o angulo da haste.) (Note que a
distancia de recepgao é aproximada.)
Podem ocorrer interferéncias, que resultem em avarias, se 0 computador estiver:
« Perto de uma televisdo, PC, radio, motor ou dentro de um carro ou comboio.
« Perto de uma passagem de nivel ferrovidria, carris, estacdes de televisao
e/ou uma base de radar.
« Perto de uma segunda bicicleta com sensores sem fios.

* Instalagao correcta do sensor e do magneto

@ Fixe 0 magneto @ de modo a que este passe através da zona de sensor do
sensor @.

Certifique-se de que existe um intervalo de 5 mm ou menos entre 0 sensor
@ ¢ 0 magneto ©.

Nomes das pecas

@ Velocidade actual

@ icone de recepcdo do sinal do sensor z
Pisca em sincronia com 0s sinais do sensor.

@ icone de medigdo Sub (secunddria) 2

@ Seta de ritmo
Indica se a velocidade actual é superior ou inferior & velocidade média. (A
Superior V Inferior)

@ icone de modo automético

@ Unidade de velocidade km/h mph

@ Simbolo de modo b}
Indica 0 modo actualmente seleccionado.
Tm (Tm 2 [Tempo decorrido]

[Distancia do percurso]

[Velocidade média]

[Velocidade méaxima]

[Distancia total]

. [Rel6gio]

® icone do tamanho da roda @®

© Botio da luz de apoio

® Tampa da caixa da bateria

Medicao de Arranque/Paragem

Este computador permite efectuar uma medicdo automatica (modo auto-
matico) ou manual. Durante a medicao, o icone da unidade de velocidade
pisca. A velocidade méaxima e a distdncia total sdo actualizadas, indepen-
dentemente da medicéo.

* Modo automatico (medigao automatica)

Se o icone acender, a medicao é automatica.

No modo automatico, & impossivel efectuar a medicéo de Arranque/Para-

gem usando o botao START/STOP.
* Medicao manual

Se o icone ndo acender, é possivel efectuar a medicao de Arranque/

Paragem usando o botdo START/STOP.

* Usar o ecrd do menu para alternar entre o Modo Automético ON (liga-

do) e OFF (desligado). Para mais informacdes, ver MENU FLOW.
Alterar 0 simbolo de Modo ............cccoeeerrveviicuriccnnans b
Premir o botao MODE para alterar a medicéo de acordo com o OPERATION FLOW.
Premir o botdo MODE (Modo) durante 2 segundos para passar da medicao
Main (Principal) @ medicao Sub (Secundaria).
* Medicdo Sub (Secunddria)

Quando a medicao Main (Principal) inicia/para, a medigao Sub (secunda-

ria) também inicia/para. Contudo, deve ter-se em atencdo que as medi-

c0es tém de ser reiniciadas individualmente.

Reiniciar as medigdes Main (Principal) e Sub (Secundaria) em alturas

diferentes permite realizar um intervalo durante a medigdo.

* E exibida a seta de ritmo da medigdo Sub (secundaria), comparada com Av2.
Restaurar dados Main : @ Sub : Bl
Para restaurar os dados da medicao, exiba os dados da medicao Main (Prin-
cipal)/Sub (Secundaria) e prima, em simultaneo, os botdes START/STOP e
MODE. A distancia do percurso ndo é restaurada.

Luz de apoio

Prima o botdo da luz de apoio para iluminar o ecrd durante 3 segundos. Se

a bateria estiver fraca, o icone do tamanho da roda comeca a piscar e o ecra

nao fica iluminado.

Func@o de poupanca de energia

Se o computador ndo receber qualquer sinal durante 10 minutos, & activado

o modo de poupanca de energia e apenas o reldgio € exibido. Quando o com-

putador recebe novamente um sinal do sensor, aparece o ecra de medicdo.

Se a inactividade durar 2 semanas, 0 modo de poupanca de energia passa a

modo SLEEP (Dormir). Se premir os botdes MODE ou START/STOP enquan-

to estd no modo SLEEP (Dormir), faz com que apareca o ecra de medicéo.

Dois tamanhos de roda

Podem ser registados dois tamanhos de roda (Tamanhos de roda (® e

@) no computador. Esta fungdo é atil quando o computador estiver a ser

partilhado entre duas bicicletas ou quando a mesma bicicleta utiliza varios

tamanhos de roda em alturas diferentes. O tamanho de roda B estd pré-

programado para um pneu de tamanho 26 x 1,95".

* Use 0 ecrd “menu” para alternar entre & ¢ Para mais informa-
cdes, ver MENU FLOW.

Alterar as configuracdes do computador
Se premir o botdo MENU na altura em que o ecrd de medicdo estd a ser
exibido, aparece o ecrd “menu”. Prima o botdo START/STOP quando a me-
dicdo for interrompida e ndo estiver a receber qualquer sinal, para alterar as
configuragdes do menu.
« Configurar o relégio

..... Configurar o relogio através de & Settings (Configuragdes) no

MENU FLOW.

« Converter a unidade de medida (KMH/MPH)

... Relativamente a unidade de Velocidade, restaure os dados de medicao
Main (Principal) e Sub (Secundéria) antes de alterar as configuragdes.
* Para mais informagdes, ver MENU FLOW.

Manutencao
Para limpar o computador ou 0s acessorios, utilize um pano suave embebi-
do em detergente neutro, diluido e em seguida seque-0s com um pano seco.

Dst (Dst 2

0 icone do sinal do sensor ndo pisca. (A velocidade nao ¢ indicada)
[Se o icone do sinal ndo piscar, reduza a distancia entre 0 sensor e 0

Pecas Comuns
#169-6590

Kit de pecas de substituicao

ajuste a posicdo do magneto e faga a roda girar novamente. Se nessa altura o
icone piscar, isto indica que o computador e o sensor estao muito desviados
um do outro ou que a bateria esté fraca.]

0intervalo entre o sensor e 0 magneto é demasiado grande?

0 magneto passa através da zona do sensor?

Ajuste as posicdes do magneto e do sensor.

0 computador est4 instalado no dngulo correcto?

Instale o com a parte de baixo virada para o sensor.

A distancia entre o computador e o sensor é demasiado grande?

Instale o sensor mais perto do

A bateria do sensor estd fraca?

No Inverno, o desempenho da bateria piora.

Substitua-a.

A bateria do computador esta fraca?

Substitua-a por uma nova. (Limpar tudo El)

#169-6580

Sensor de Velocidade A

#169-6570

Kit da bracadeira de suporte

Substituicao da hateria

¢ Computador
Se 0 icone do tamanho da roda (@ ou @) piscar, substitua a bateria.
A Distancia Total pode ser introduzida manualmente. Antes de remover a
bateria, anote a Distancia Total actual.
Instale uma bateria de litio nova (CR2032) com o lado (+) virado para cima.
Em seguida, reinicie o computador de acordo com o procedimento indi-
cado em SET UP e depois configure o relégio a partir do MENU FLOW.

* Sensor
Se o sensor estiver fraco, substitua a bateria. Em seguida, ve- E
rifique as posigdes da bateria e do magneto.

Especificacdes
Pilha oo Computer: Pilha de litio CR2032 x 1

Sensor:  Pilha de Iitio CR2032 x 1
Duracdo da pilha Computer: Cerca de 1 anos (Se o computador for utilizado

1 hora/dia sem a luz de apoio ligada)
Sensor:  Até 4 Distancia Total atingir 10,000 km (6250
milhas)
* Este é o valor médio para uso com temperaturas abaixo de 20°C, sendo a
distancia entre o computador e o sensor de 65 cm.
* Se a luz de apoio for usada com frequéncia, a vida dtil da bateria diminui.
Micro-computador . 4-bit 1-chip (Oscilador controlado de cristal)
Mostrador Mostrador de cristais liquidos
Sensor Sensor ético de ndo contacto
Tamanhos dos pneus 0100 mm - 3999 mm
(Valor Inicial: A:2095 mm, B: 2050 mm)
Temperatura de funcionamento .. 0°C - 40°C [32°F - 104°F]
Dimensao/peso ..o 52.5 x 38 x 22 mm [2-3/32" x 1-1/2' x 7/8']
/309 [1.06 0z]

*A duragdo da pilha colocada na fabrica podera ser inferior ao tempo indicado.
*As especificagdes e o design estdo sujeitos a alteragdes sem aviso prévio.

#169-9691N @

{man padrio

#166-5150

Bateria de Iitio (CR2032) @
#169-6667

Kit Center Mount

#169-9760

iman para a roda composta

@

Garantia Limitada - 2 anos de garantia apenas para o Computador/Sensor
indo acessorios/fixacdes e de bateria)
Caso ocorre uma avaria durante o funcionamento normal, a peca da unidade principal
sera reparada ou substituida livre de encargos. O servico deverd ser efectuado pela
CatEye Co., Ltd. Para devolver o produto, embale-o cuidadosamente e nao se esqueca
de incluir o certificado de garantia com a indicacao de reparagdo. Escreva o seu nome
e endereco de forma legivel no certificado de garantia. As despesas de seguro,
manuseamento e transporte até ao nosso servigo deverdo ser suportadas pelo cliente.

CAT EYE co.LD.

2-8-25, Kuwazu, Higashi Sumiyoshi-ku, Osaka 546-0041 Japan
Attn: CATEYE Customer Service

Phone :  (06)6719-6863

Fax : (06)6719-6033

E-mail :  support@cateye.co.jp

URL: http://www.cateye.com

[For US Customers]

CATEYE AMERICA, INC.

2825 Wilderness Place Suite 1200, Boulder C080301-5494 USA
Phone :  303.443.4595

Toll Free : 800.5CATEYE

Fax : 303.473.0006

E-mail :  service@cateye.com
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