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A ADVERTENCIA/ATENCAO

« Nao se concentre no computador enquanto estd a andar de bicicleta. Faga uma condugao segura!

« Fixe bem o iman, o sensor e abracadeira de suporte. Verifique-os periodicamente.

» Se uma crianga engolir uma bateria por engano, consulte imediatamente um médico.

« Evite deixar o computador a luz directa do sol durante longos periodos.

* Nao desmonte o computador.

» Nao deixe cair o computador. Se o fizer podera provocar avaria do computador.

* Quando estiver a usar o computador instalado no suporte, mude o MODE carregando nos quatro
pontos por baixo do ecrd, ou carregue no SSE em simulténeo, para iniciar ou parar o crondmetro.
Carregar com forga em outras dreas pode resultar em mau funcionamento ou danificar o computador.

« Certifique-se de que aperta a marcagdo do suporte FlexTight & mao. Apertd-lo com forca,
usando uma ferramenta, etc., pode danificar a rosca do parafuso.

* Quando limpar o computador e os acess6rios, ndo utilize diluentes, benzeno ou dlcool.

« Um sensor da temperatura vem incorporado no computador. Se o sensor for aquecido por inter-
médio da luz directa do sol ou do calor corporal, pode néo indicar correctamente a temperatura.

* Os dados da altitude existentes neste aparelho servem apenas como referéncia, por isso,
nao use este aparelho como suporte de medigao para uso profissional.

* Antes de usar o computador,leia atentamente este manual e conserve-o
para futura referéncia.

Preparacgao do computador

Funcionamento dos botdes quando o compu-

_(Tjgrgaplgrga caixa tador estiver montado no suporte
l/__MENU

—— Sensor da pressdo
|b——AC

--L——mope MODE ™ Clinve yopEsssE
SSE Prima apenas a estrutura  Prima o botdo SSE junta-
do computador. mente com a estrutura do

computador. O botdo SSE

km/h mph:: Unidade de velocidade
S0 por si nao funciona.

@® : Icone do tamanho da roda
< : Icone de recepcdo de sinal do sensor

Tabela de referén-

Quando usar o computador pela primeira vez ou reiniciar para as confi-
cia de circunferén-

guragdes predefinidas, formate de acordo com o seguinte procedimento.

cia dos pneus
Formatar (iniciar)
1. Prima e mantenha premido o botio MENU. /ME"“ Tt 15 %\
2. Prima o botdo AC. 20251| 14x150 {1020
3. Liberte o botdo AC. 47-254|1 14x1.75 {1055
4. Liberte o botdo MENU.
Escolha a unidade de velocidade e temperalura 28-349| 16x1-1/8 | 1290
Quando premir em simultdaneo MODE e SSE, pode
escolher a “Unidade de velocidade” ou a “Unidade
de temperatura”. Escolha “km/h” ou “mph” para a
unidade de velocidade e “°C” ou “’F” para a unidade
de temperatura. Prima MENU para confirmar.

Mude o mostrador o Seleccdo o Registe a
ou mova os digitos | 55q da unidade | s2configuracdo

137)(1—1/4
(
40-355(18x1.50 | 1340

(Premindo em MODE MENU ,”,' "l' 37-451(20c1-3/8 | 1615

WSS e —— LhE
. ~ . & X1-

Introduza a circunferéncia do pneu drsoriai e 11660

Introduza a circunferéncia do pneu da bicicleta em mm. 54507 2&2125 1965

* Consulte a tabela de referéncias da circunferéncia de pneus. 25-520 gjx“zzo' 1753

@ Aumentar @ Mova os digitos (Pre- Registe a

mindo em simultdneo) | <#<«configuracao
MODE MODE+SSE MENU

Verifique o ID do sensor

Segure o computador perto do sensor (20-70 cm) e man-
tenha o botdo RESET do sensor pressionado com um ob-
jecto afiado. O sensor ird criar um nimero de identificacao
aleatdrio para ser recebido pelo computador e exibi-lo-a
no ecrd. Se tiver sido sincronizado com sucesso, 0 ecrd ird
automaticamente para o menu de configuragdo do reldgio.
* Quando ajustar o sensor ID, coloque-0 pelo menos a 20 cm de dis-

26x1.75 2023
26x1.95 12050
26x2.10 2068
26x2.125 2070
26x2.35 |2083
26x3.00 12170
26x1-1/8 (1970
26x1-3/8 | 2068
26x1-1/2 (2100
650C Tubuler

Juar 0 > 1920
tancia do computador. Mantenha presionado o botdo RESET, o sensor 20-571 egx@:x/goc 1038
enviard o 1D quando libertar o botdo. 23-571)650x23C | 1944

* 0 computador fica no modo de hibernagdo durante 5 minutos enquanto  |95.571 gg%@% 1952
estiver a verificar o sensor ID. A mensagem “ERROR” ¢ exibida e a 40-590 656x38A 2125
verificagdo do sensor ID é cancelada quando ndo receber qualquer 40-584|650x388 | 2105

sinal de ID durante o modo de hibernacao, ou se premir MODE e SSE 25-630(27x1(630) | 2145
em simultaneo. Sem a combinagao do ID, a velocidade ¢ cadéncia nao |35 8301 27K1-VE 12188
podem ser detectadas e exibidas. Certifique-se de que verifica 0 sensor  [37-630| 27x1-3/8 | 2169

ID de acordo com a “Verificagdo do ID do sensor” no ecra do menu. 18-622| 700x18C | 2070

* 01D original é guardado se a combinagdo do ID for cancelada. 19-6221700x19C | 2080
—4 [nicie a veri- Cancele a verifica- Avance para Confi-
%Il ficagdo do ID ¢do ou reverificacao @ guragdo do reldgio =
—od (Premindo e do ID (Premindo quando ndo tiver sido  |30-622| 700x30C | 2146
RESET mantendo) ~ MODE+SSE gy simytaneo) ENU definido nenhum D, [32-622 ;ggxcszc 2155

Acerte o reldgio Tubuler

Quando premir em simultdneo MODE e SSE, a “Hora apre-

sentada”, “Hora” e “Minuto” aparecerao por esta ordem.
Mude o mostra- o 24h < 12h, © Registe a
dor ou mova 0S  [Sgq OUaumentar |ce« configura-

digitos (Premindo  MODE o valor MENU 6o (Fim)
em simultdneo)

54-62|292.1 | 2288
60-622|292.3 | 2326

MODE+SSE

Meca a circunferéncia da roda (L) da sua bicicleta

Ponha uma marca no piso do pneu e faga avancar a bicicleta uma
volta de roda completa. Marque o inicio e o fim da volta no chao e
depois meca a distancia entre as duas marcas. Esta € a circunferéncia
real. Ou, a “Tabela de referéncia cruzada de seleccdo de valores” da-
Ihe uma circunferéncia aproximada em fungao do tamanho do pneu.

CCAT2W-110930 4
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« Elimine as baterias usadas, de acordo com os regulamentos locais.

« 0 mostrador LCD poderé aparecer distorcido quando visualizado através de dculos de sol
com lentes polarizadas.

Sensor sem fios

A fim de evitar qualquer interferéncia com o sinal do sensor, a transmissao foi concebida para

ter um alcance de 20 a 70 cm, além de usar o cddigo ID. (Este alcance de recepgdo é apenas

uma referéncia.) Preste atengdo aos seguintes pontos.

« Para utilizar este aparelho é necessario verificar o ID do sensor.

* Podem ser registados dois ID’s diferentes neste aparelho, o ID1 e o ID2, que serdo identifi-
cados automaticamente.

* 0 computador ndo consegue receber o sinal quando a distancia entre o sensor e o com-
putador for demasiado grande. A descida da temperatura e a bateria fraca podem piorar a
sensibilidade de recepcdo mesmo se estiverem dentro do alcance de transmissao.

Podera ocorrer interferéncia, resultando em mau funcionamento, se o computador estiver:

« Perto de um televisor, PC, rddio, motor ou dentro de um carro ou de um comboio.

« Perto de uma passagem de nivel, caminho de ferro, estagao de TV e/ou base de radar.

« A utilizar outros dispositivos sem fios, ou na periferia de alguns sistemas de iluminacdo a pilhas.

Apés substituir a bateria, ou quando o computador apresentar um erro, reinicie o
computador de acordo com o seguinte procedimento.
1. Prima o botdo AC na parte traseira do computador.
2. Acertar o reldgio. Para acertar o reldgio, consulte “Preparagdo do computador 5”.
* A altitude do nivel do mar, altitude da casa, unidade de velocidade, tamanho da roda, ID do sensor,
distancia decrescente, roda escolhida, definicdo de AT, distancia total e ganho total de altitude
gravados ndo serdo alterados depois de premir o botdo AC.

Como instalar a unidade na bicicleta

@ Abragadeira de suporte
25 @ Suporte
\@ © Porca
@ O Sensor
9 @ Iman
@ Almofada de borracha do sensor
° @ Almofada de borracha do suporte

@ Abragadeiras de nylon (x2)

Y& Instalar o sensor e o iman

A distancia entre o
computador e o sen-
sor estd dentro do al-
cance de transmissdo.

. [B] 0 iman passa pela
zona do sensor.

v
/ .... /Zonadosensor

L4

@ 0 espago entre 0 Sensor e o
iman é de 5 mm ou menos.

Garfo da frente direito (interior)

* 0 iman pode ser instalado em qualquer posi¢ao no raio, se as
condicdes de instalacdo apresentadas acima forem satisfeitas.

Garfo da frente direito Instalar o iman

Puxe com \
firmeza (

\/Raio a direita

) . \ Para a zona do sensor
* Instale o sensor no garfo da frente, 0 mais alto possivel.
n Fixe o suporte na haste ou no guiador

Ao fixar o suporte a haste Haste

\/
o
Ao fixar o suporte ao guiador

* Tendo em atencdo a sensibilidade de recepcdo, fixe o suporte de
forma a que o computador se mantenha na posicao horizontal.

ADVERTENCIA:

Apare a ponta cortada da
abracadeira de suporte
para evitar ferimentos.

* Para guiadores com forma de asa sobre
avangos oversized, a abragadeira pode ser
montada usando o suporte de abracadeira
e abracadeiras de nylon. (Pecas opcionais)

n Remover/instalar o computador
Enquanto o segura com a mao,

empurre-o para fora levan-
tando a frente.

* Ap6s a instalagdo, verifique se a vel
aroda da frente. Quando nao for apr

no computador

=) g as posigoes de [A], [B]e [€]



Operagdo do computador [Ecrd de medidas]

Iniciar/parar a medicao

——Velocidade actual
Com esta unidade, pode escolher o modo Automético A ?

0,0(4,0) — 105,9 km/h
| S [0.0(3.0) - 65.0 mph]

(medigdo automatica) ou medigdo manual. Durante
a medicdo, km/h ou mph comeca a piscar. A velo-
cidade méxima e a distancia total sao actualizadas,
mdependentemen’te_do |n|0|o/Paragem da medico. i i li— Modo seleccionado
¢ Modo automético (&&T) ligado) Tn no ponto central
As medicdes comegam automaticamente quando a | _ ",2935__ Modo selecciona-
bicicleta estiver em movimento. {1} do no fundo
e Medicao manual
Quando usar o computador instalado no suporte,
comece/pare a medigao premindo os botdes MODE
e SSE em simultaneo.
* Para alternar entre 0 modo Automético e o modo
Manual, consulte “Configuracdo do modo automati- D
c0” no ecrd do menu.

Avancar através das fungdes do computador
Premir MODE muda o mostrador da fila inferior/média.

AV : Seta de ritmo
Indica se a velocidade actual é superior
(A) ou inferior (W) & velocidade media.
: [cone do modo automético
- Indicador de bateria fraca do computador

Ecra de medidas

Mostrador da média l Mostrador da fila inferior

£INS 52
T ) ]
(U |Temperatura 1. {205 | Reiagio
[-4 —140 °F] 0:00 - 23:59 ou 1:00 — 12:59
(i Y
Altitude do Nivel do Mar |- /935 | Tempo_ 0
-500 - 9000 m percorrido
-1640 — 29600 ft (TP — GHEETHE
[ | ‘0400 00" - 9:59'59 He
inacao (% Premindole
Inclinag@o (%) (mameﬂdo)

-99% — +99%

e | DSk
> jyY7| Distancia do
percurso

‘0,00 —9999,99 km [mile]

e D12
g | biF) osiego

0,00 —9999,99 km [mile]
MODE L B

Atalho para a cor-
reccdo da altitude do
nivel do mar. Valido
enquanto 0 compu-
tador ndo estiver a
receber qualquer sinal
do sensor.

Av ' Av
1% | Velocidade média®
0,0 -105,9 km/h [0,0 — 65,0 mph]

L 4

0-999999 m [ft] 0,0(4,0) - 105,9 km/h [0,0(3,0) - 65,0 mph]

l:dm mﬁﬁ

’ 3953’ Contagem regressiva  CIEILTYD)
: da distancia

999,90 - 0,00 km [mile] @

Atalho para a configuracdo da contagem regres-  MODE
siva da distancia. Valido enquanto o computador (Premindole
ndo estiver a receber qualquer sinal do sensor.  mantendo)

4

i g | 0d0
| dﬁg';'l'ﬂl:g‘al 18345 | pistancia total

0-99999 /100 - 99999 x 1000 m [ft] ~ 0,0 —9999,9 /10000 — 999999 km [mile]

*1 Com o computador instalado na abragadeira, prima nos trés pontos salientes na face do computador.
*2 Se Tm ultrapassar aproximadamente 27 horas ou Dst ultrapassar 9999,99 km, é apresentado .E
como velocidade média. Reinicie os dados.

Restaurar dados

Enquanto estiver a apresentar outros dados sem ser Dst-2, premir e manter premido em
simultdneo MODE e SSE reinicia os dados de medigdo para 0. Enquanto estiver a apresentar
Dst-2, premir e manter premido MODE e SSE em simultaneo reinicia apenas Dst-2 para 0. Em
ambos 0s casos, a distancia total e o0 ganho total da altitude ndo séo reiniciados.

Funcgao de poupanca de energia

Se o computador ndo receber nenhum sinal durante 10 minutos, 0 modo de economizagdo
de energia serd activado e apenas o reldgio serd exibido. Quando o computador receber nova-
mente um sinal proveniente do sensor, o ecrd de medicao reaparecerd. Ao fim de 60 minutos
de inactividade, 0 modo de economizagdo de energia muda para 0 modo SLEEP. Premindo
MODE em modo SLEEP faz aparecer o ecra de medigdo.

Medicao da altitude

Este aparelho detecta a alteracdo na pressdo atmosférica e temperatura, usando um sensor da

pressao incorporado no computador, e converte-a em altitude, usando a relacao entre a altitude

e a pressdo do 1SO 2533 (atmosfera padrdo), que foi desenvolvido com base no padrdo interna-

cional da atmosfera, especificado pela Organizacdo Internacional de Aviagdo Civil (ICAQ). Deste

modo, as medigdes tendem a variar, mesmo que se encontre no mesmo local, de acordo com a

pressao atmosférica devido a condigOes meteoroldgicas. Além disso, as medicOes podem variar

mais de 30 m desde a manha até & noite, mesmo em condi¢Oes meteoroldgicas estabilizadas.

As medicBes podem estar incorrectas nos seguintes locais ou ambientes.

* Quando a pressdo atmosférica e a temperatura mudam significativamente devido a uma
rapida alteragao meteoroldgica.

« Em locais onde a pressdo atmosférica seja regulada, como dentro de um avido.

* Os dados da altitude podem mudar temporariamente quando a temperatura muda rapidamente,
€omo ao sair de uma sala, etc. Podem voltar ao valor correcto passado um curto espago de tempo.

Medicao da altitude
Esta unidade tem quatro fungdes relacionadas com a altitude e a fungdo temperatura.
Altitude do Nivel do Mar... E apresentada a altitude actual do nivel do mar.
* Para um uso efectivo da altitude do nivel do mar, consulte “Correccao
da altitude do nivel do mar”.
Inclinagdo (%)................. Mede a inclinagdo em percentagem, sendo 100% um angulo de 45 graus.
* E actualizada a cada trés segundos, calculando vérias vezes as mu-
dancas de altitude e distancia da viagem. Actualizacdo inclinagdo pode
sofrer atrasos. Informacdes erréneas podem surgir no ecrd quando
ocorram mudancas brucas de velocidade, ou quando esta é muito baixa.

Altitude Ascendente......... E apresentada a acumulagdo de subida a partir do ponto reiniciado
até ao ponto actual.
Ganho total da altura ...... E apresentado o ganho total da altitude.
Temperatura.................... A temperatura actual é apresentada.
* E actualizada quando o ecra de medicéo ¢ apresentado (enquanto estiver a me-
dir: a cada 3 segundos, quando ndo estiver a conduzir: a cada 20 segundos).
* A medicdo da altitude é actualizada a cada 3 segundos durante a medicdo (quando contar o tempo
decorridq), mas nao é actualizada quando a medicao parar.
ADVERTENCIA: 0 tempo decorrido pode ser contado mesmo quando a bicicleta nao estiver em
movimento, se 0 modo automatico estiver desligado. Depois da medigéo, n@o se
esqueca de premir os botdes MODE e SSE em simulténeo para parar de medir.

Correcgao da altitude do nivel do mar

Esta unidade determina a altitude convertendo a mudanca na pressdo atmosférica e na temperatura;
por isso, pode ter alguma margem de erro em relagdo a altitude do nivel do mar actual. Recomenda-
se que corrija a altitude do nivel do mar logo antes da medicao, usando um dos seguintes métodos.

o ADJUST (correccdo da altitude do nivel do mar): Introduza a altitude do ponto actual.
Introduzir o valor actual no ponto em que a altitude do nivel do mar é conheci- ,
da, tal como ao longo da costa, ou num sinal na montanha, etc.

* Prima e mantenha premidos os botdes MODE e SSE em simultaneo no ecra de definicGes para
restaurar o valor correcto como sendo o que vem por definicao (valor de acordo com 1S02533).
¢ HOME (definicao da altitude de casa): Pré-defina uma altitude do nivel do mar especifica.
Pré-defina a altitude do nivel do mar, com antecedéncia, em sua casa. Va para o ecra ,
HOME e depois volte ao ecrd de medicdo, premindo MENU ou o atalho relevante. De
pois, a altitude do nivel do mar muda para o valor pré-definido. Pode comegar com a
altitude do nivel do mar correcta definindo a altitude de casa antes de sair de sua casa.
* A altitude do nivel do mar é corrigida no ecrd do menu “Correccéo da altitude do nivel do mar”. Va para
0 ecra da altitude do nivel do mar premindo MENU ou o atalho relevante a partir do ecra de medicao.

Contagem regressiva da distancia

Quando definir a distancia do percurso alvo, o aparelho apresenta a contagem regressiva da distancia

até ao alvo e notifica a chegada. Quando o aparelho chegar a distancia alvo, a contagem regressiva

da distancia aparece e o valor comeca a piscar. O ecrd volta ao mostrador original em 5 segundos.

* A distancia alvo é definida no ecrd do menu “Definicdo da distancia decrescente”. Va para o ecra da definicao
da distancia decrescente premindo em MENU, MODE, ou o atalho relevante a partir do ecra de medicao.

Alterar as configuragdes do computador [Ecra de menu]

Premir MENU no ecra de medidas passa o ecra do menu para a mudanca na configuragao.
Quando estiver no ecrd do menu, prima o botao MODE para correr os itens de configuragao.
Prima MODE+SSE para entrar nos ecras de edicao. Nao pode fazer alteragdes se houver um
sinal de entrada e o temporizador de medicdo estiver activo.
: Quando usar um atalho, o ecra do da correcgao da altitude do nivel do mar ou o ecrd da definicéo da distancia de-
crescente no sao apresentados, conforme apresentado na imagem em baixo. Vai directamente para o ecra de edicao.

Correcgdo da altitude do nivel do mar

Seleccao de roda Configuragao do modo automatico

SET
Cd;
1NNn
Uy
Configuragéo da contagem
regressiva da distancia

it | MoDE |o)) ]

Introducao do
tamanho de roda

Verificago do ID do sensor

na!
ulJ | « <
SELECT ) S
Ecrade '™ |l b uD i

Escolha da unidade da
velocidade/temperatura

medidas

da distancia total

E MU?_aﬂGa da |« Apds mudar, certifique-se de que prime MENU para confirmar a configuragao.
forg%gunﬁgae% *Se ndo tocar no ecrd de configuragdo durante um minuto, o ecrd
MODE+SSE s[\)mun‘éneo) de medidas aparece sem alteragdes nos dados.

Correccdo da altitude do nivel do mar

: MODE (Premindo e mantendo) — Ecrd de medidas

.................................. Seleccione ADJUST (correccdo da altitude do nivel do mar) ou HOME (definicao
da altitude de casa) premindo em MODE. Quando MODE e SSE sao premidos
em simultdneo “seleccao +/-* ou “Mover digito” podem ser seleccionados, e
premindo MODE aumenta a selecgdo +/- ou o valor. Introduza a altitude desejada.
* Para mais detalhes, consulte “Correccao da altitude do nivel do mar”.

Configuracao da contagem regressiva da distancia

: MODE (Premindo e mantendo) — Ecra de medidas

............................... Premir MODE aumenta o valor e premir MODE e SSE em simultaneo
passa para o digito seguinte.

Seleccdo de roda... Alternar entre os tamanhos de roda especificados (circunferéncia de roda)
@ e ®. Use esta fungdo se o computador for partilhado entre duas
bicicletas. Se premir MODE alterna entre @ e ®.

Introducdo do tamanho de roda

..................................... Premir MODE aumenta o valor e premir MODE e SSE em simultdneo passa para o digito
seguinte. Para inserir o tamanho da roda @, vé para @ usando “Selecgao da roda”.

Configurag@o do modo automatico

............................... Prima MODE para escolher LIGADO ou DESLIGADO.

Acerto do reldgio... Opere como descrito em “Preparacao do computador 5”.

Introduc@o manual da distancia total

.. Antes de reiniciar o computador, anote a distancia total. Esta leitura permitir-

Ihe-a mais tarde inserir manualmente a distancia total. Premir MODE aumen-
ta o valor e premir MODE e SSE em simultaneo passa para o digito seguinte.

Verificacao do ID do sensor

................................. Mude para o nimero ID a ser verificado, e depois verifique o ID. Premir MODE
altera para ID1 ou 1D2 e premir MODE e SSE em simultaneo passa para a verifi-
cagdo do ID. Defina a ID como descrito em “Preparagdo do computador 4”.
*1D2 é usado quando o computador é partilhado com um segundo sensor ins-

talado noutra bicicleta. O ciclocomputador indentificard automaticamente 1D1
e ID2 apds sair do modo suspensao.

Escolha da unidade da velocidade/temperatura

............................... Opere como descrito em “Preparagdo do computador 2”.




Para limpar o computador ou acessorios, use um detergente neutro diluido num pano macio,
€ Seque Com um pano seco.

Computador Chiudiy
Se [] se ligar, substitua a bateria. Coloque uma nova bateria de litio \
(CR2032) com o sinal (+) virado para cima. Aps mudar a bateria, ~ Apri “575-CR2032
proceda a operagao de reiniciar, premindo o botdo AC. 7
* De seguida, reinicie 0 computador, de acordo com “Como reiniciar”.

Sensor

Substitua a bateria quando o digito da Velocidade comecar a pis-
car enquanto estiver a conduzir. Apds a substituicdo, verifique as
posicdes do sensor e do iman.

o
* Apos a substituicdo da bateria, é necessario verificar novamente o ID. Chiudiy E
S

Para detalhes, consulte “Verificagao do ID do sensor” no ecrd de menu. Apri
Resolucao de prohlemas

MODE n@o funciona quando o computador estd montado no seu suporte.
Verifique se hd sujidade entre o Suporte e o computador.
Lave o suporte com dgua para retirar qualquer sujidade e para assegurar o encaixe perfeito do computador.

0 icone de recepcao do sinal do sensor nao pisca (a velocidade ndo é apresentada). (Mova
o computador para perto do sensor e rode a roda da frente. Se o icone de recepgao do
sinal do sensor piscar, este problema pode ser uma questao de distancia de transmissao
devido a uma bateria gasta, mas nao se trata de uma avaria de funcionamento.)

Verifique o ID do sensor

Verifique o ID de acordo com “Verificagdo do ID do sensor" no ecra de menu.

Verifique se o espago entre o sensor e o iman nao é demasiado grande. (Folga: menos de 5 mm)
Verifique se o iman passa pela zona do sensor correctamente.
Ajuste as posicdes do iman e do sensor.

Verifique se a distancia entre o computador e o sensor € a correcta. (Distancia: entre 20 e 70 cm)
Instale o sensor dentro do alcance especificado.

A bateria do computador ou do sensor esta fraca? No inverno, o rendimento da bateria diminui.
Substitua por baterias novas. Depois de substituir, siga o procedimento “Substituicdo da bateria”.

Dados incorrectos da altitude do nivel do mar.
A altitude do nivel do mar esta corrigida?
A altitude do nivel do mar pode produzir alguns erros devido a alteragdes na pressdo atmosférica. Corri-
ja a altitude do nivel do mar de acordo com “Correccao da altitude do nivel do mar” no ecrd do menu.

0 ecra esta vazio.
A bateria do computador estd gasta?
Substitua-a. Em seguida reinicie o computador consultando “Como reiniciar”.

Sao visualizados dados incorrectos.
Reinicie o computador consultando “Como reiniciar”.

CR032

Especificagdes

Baleria.......oovvvvcrveverrrcnnne Computador : Bateria de litio (CR2032) x 1 Sensor : Bateria de litio (CR2032) x 1
Duragdo da bateria..............Computador : Aprox. 10 meses (Se o computador for usado durante 1 hora/dia; o tempo de vida da bateria
varia dependendo das condigdes de utilizacdo.)
Sensor + Aprox. 8 meses (se o computador for usado durante 1 hora/dia; a duragdo da bateria varia
consoante as condides de utilizagdo.)
* Este é o valor médio quando usado abaixo de 20 °C e com uma distancia entre o computador
€ 0 sensor de 65 cm.
...Micro-computador de 8 bit 1-chip (Oscilador controlado por cristal)
...Mostrador de cristais liquidos
...Sensor magnético sem contacto
Distancia de transmissdo ......Entre 20 e 70 cm
Tamanhos dos pneus 0100 mm - 3999 mm (Valor inicial A: 2096 mm, B: 2050 mm)
Temperatura de funcionamento...0 °C - 40 °C (Este produto ndo funcionaré correctamente se for excedida a gama de temperatura de funcio-
namento. Poder ocorrer resposta lenta ou ecra LCD negro i a baixa ou alta )
Dimensao/peso..................Computador : 57 x 34 x 15 mm /30 g Sensor:415x35x15mm /159
* A duracao da bateria colocada na fébrica podera ser inferior ao tempo indicado.
* As especificagdes e o design estdo sujeitos a alteracdes sem aviso prévio.

Controlador.
Mostrador
Sensor.........

Pecas Comuns

Pecas opcionais

#160-2770
Suporte de abracadeira

#160-2890N #160-0280N  #160-2880 #169-9691N

Kit de pecas de substi- -~ Abragadeira de Sensor @; jman de roda @

itk <3 s“poréﬁ #166-5150
. & #160-2193 < Bateria de Iitio /fg
S ®7 Swote <+ (CR2032)




